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MULTI-INJecCT

ROBOS DE 3 EIXOS PARA MAQUINAS INJETORAS
DE 100 A 1200 TONELADAS

Os trés modelos de robds Multi-Inject foram especialmente desenvolvidos para efetuar o
depdsito transversal dentro do molde sem tocar na segunda unidade de inje¢ao vertical da
maquina.

Ao contrario dos robds cartesianos tradicionais, estes robdés foram desenvolvidos com um
bragco de desmoldagem deslizante sobre o eixo horizontal e podem assim acessar o molde
na vertical.

Eles sdo mais econémicos que um robd de acesso lateral e mais flexiveis que um robd
cartesiano de 3 eixos.

| MULTI-INJECT 20
| MULTI-INJECT 30
| MULTI-INJECT 40

NEW ECO Air7?

A SOLUCAO PARA AJUDA-LO A REDUZIR
SEU CONSUMO DE AR COMPRIMIDO
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MULTI-INJEecCT

ROBOS DE 3 EIXOS
MULTI-INJECT 20 | MULTI-INJECT 30 | MULTI-INJECT 40

ESPECIFICACOES 8
MI-20 MI-30 MI-40 §
Forca de fechamento - indicagéo (T) ‘g
100 - 250 200 - 500 400 - 1200 g
Curso transversal (mm) - Adaptavel por passos de 500 mm "E
2000 - 5000 2500 - 5000 2500 - 6000 ,E
Curso de extragdo (mm) ‘g
700 900 1200 g8
Curso de extragdao (mm) - Bracgo vertical direto E §
1400 - - £
Curso de extracao (mm) - Brago vertical telescopico §§
= 1800 2500 2 E
Carga maxima (pecas + garra) (kg) § %
10 15 30 <5
Rotacdo R1 pneumatica (0-90°) é 2
v v v i ;
Pega peca - circuito de vacuo 2 %
8 8 8 83
. . - 3o
Pega peca - circuito de pressao é &
8 8 8 g
Armario de comando compacto sobre a viga § s
v v v g
Controle VISUAL 2 28
v v v § 3
OPCIONAIS gz
Rotagédo R2 pneumatica (0-90°-180°) §§
v v v £
Rotagdo numérica R1( 0-180°) + R2 (0-300°) g g
v 5t
Controle Visual 3 gz
v v v 2 g
oE
ECO Air 'g 5
v 4 v 3
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